
喷涂

XHFP1500-B-6

喷涂系列机械手
机械手运动范围图

机械手法兰连接图

机械手底座安装图

额定负载 6KG

活动半径 1500mm

结构形式 串联

轴数 6

重复精度 ±0.05mm

最大

工作

范围

第一轴 ±165°

第二轴 +100°/-58°

第三轴 +85°/-100°

第四轴 ±175°

第五轴 +30°/-215°

第六轴 ±360°

最大

速度

第一轴 148°/sec

第二轴 148°/sec

第三轴 148°/sec

第四轴 222°/sec

第五轴 222°/sec

第六轴 375°/sec

本体重量 ≈138.5kg

安装方式 地面安装 、支架安装、倒置安装

适用行业 搬运、上下料、码垛、喷涂

周围温度 5℃～45°C

吊挂线跟踪喷涂

XHFP1500-B-6为本公司推出时间最久的喷涂型

机器人，负载 6kg，臂展 1500mm，通常与各

类非标转台或者吊挂线设备做集成工作站。

图为本公司为一客户做的吊挂跟踪喷涂，在大

大节省了人工成本的同时，提高了良品率。

兴宏峰自动化设备
http://www.xinghongfeng.com/
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https://www.lbdrobot.com/xiazai/349.html



